	课题
	LED数码管显示驱动方式
	授课日期
	2015-9-29

	目的要求
	1、掌握两种七段LED数码管显示驱动方式的特点；
2、掌握理解动态显示驱动方式的原理。

	教学方法
	讲授
	教具
	多媒体+实验板
	考核
	

	新课重难点
	理解动态显示驱动方式的原理
	旧课要点
	LED数码管的结构

	教    学   过    程
	一、新课导入

1、复习七段LED数码管的内部结构及显示原理

2、联系生活中LED数码管应用实例提出问题从而引出新授内容
二、新授内容
根据七段LED数码管驱动方式的不同，可以分为静态显示驱动方式和动态显示驱动方式。

1、静态显示驱动方式

静态驱动是指每个七段LED数码管的每一个段码都由一个单片机的I/O端口进行驱动。

图示4位七段LED数码管的静态显示电路，分析静态显示驱动电路的特点；

特点：占用单片机I/O端口多，所需驱动芯片多
2、动态显示驱动方式

将所有七段LED数码管的8个显示笔段a、b、c、d、e、f、g、dp的同名端连在一起，另外为每个数码管的公共端COM增加位选通控制电路，通过分时轮流控制各个数码管的COM（公共）端，使各个数码管轮流受控显示，这就是动态显示驱动方式。
图示4位七段LED数码管的动态显示电路，分析动态显示驱动电路的特点；
特点：占用单片机I/O端口少，所需驱动芯片少
3、动态显示驱动的原理

利用人的视觉暂留现象及发光二极管的余辉效应使实际不是同时显示的各个数码管看起来同时显示。
动态显示原理的理解：
辅助教具：proteus仿真软件+单片机实验板

演示过程：利用延时子程序使LED数码管轮流显示的速度从慢至快变化，观察每个过程中proteus仿真软件及单片机实验板中LED数码管的显示效果，从而加深动态显示原理的理解。
4、回到新课导入时提出的问题，回答问题并总结。

	课外作业或复习题
	思考在动态显示方式中数码管轮流显示的速度应该用什么专业名词来描述？（扫描频率）

	本课小结或改进措施
	


《单片机技术及应用》教案
